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บทคัดย่อ 
 
 โครงงานฉบับนี้ เป็นการพัฒนาการตรวจจับวัตถุโดยมีวัตถุประสงค์ เพ่ือจัดท าแบบจ าลอง
เครื่องมือไล่นกอัตโนมัติในนาข้าว กรณีศึกษา นาข้าวหงษ์โต ให้ไล่นกออกไปจากบริเวณนาข้าว 
และเพ่ิมความสะดวกแก่เกษตรกร 
 ผู้พัฒนาใช้บอร์ด Raspberry Pi 3B+ ซึ่งเป็นบอร์ดคอมพิวเตอร์ขนาดเล็ก ใช้ระบบปฏิบัติการ 
Raspbian ที่ถูกพัฒนามาจากระบบ Debian Linux และติดตั้งซอฟต์แวร์ OpenCV ท างานร่วมกับ 
โมดูลกล้อง Raspberry Pi Camera V2 ที่ท าหน้าที่ในการตรวจจับวัตถุ ซึ่งในที่นี้ คือ นกที่บินเข้ามา
ในพ้ืนที่ส าหรับใช้เพาะปลูกข้าว และใช้โปรแกรม Thonny ในการเขียนโปรแกม โดยใช้ภาษา Python 
และภาษา C++ ในการเขียนโปรแกรม 
 จากผลการทดสอบ โดยการจ าลองให้โมดูลกล้องท าการตรวจจับภาพนก 10 ครั้ง มีผลสรุปว่า
การตรวจจับนก แล้วมีเสียงออกทางล าโพง สามารถตรวจจับได้ไกลถึงระยะ 5 เมตร 
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ABSTRACT 
 

This project is development of objects detector which has objectives to 
implement automated bird-scarer model in rice fields in case study of “HongTo” rice 
field, in order to get birds out of rice field, and also to facilitate farmers. 

Developer uses Raspberry Pi 3B+  board which is a small computer board that 
uses Raspbian operating system developed from Debian Linux system and installed 
OpenCV software to co-work with Raspberry Pi Camera V2 module, which functions in 
object detector, birds in the rice field.  Also, use Thonny to code program supported 
by using Python and C++ in coding. 

As a testing result, by letting camera module detects birds 10 times, found that 
detector worked and sent the voice out of speaker as far as 5 meters. 
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